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Capaian Pembelajaran

: Kompas dan Sistem Kemudi
: TPI 2.15.2.2/2 SKS (1-1)/11
: Mampu mengoperasikan peralatan kompas dan

sistem kemudi, dalam menentukan posisi kapal
dan upaya penangkapan ikan dengan tepat

5.7 Kesalahan kecepatan pada Gyro

Compass

Tatap
No Kompetensi Sub Kompetensi / Pokok Bahasan | Muka
Ke-
1. Menjelaskan dan (1.1 Kompas magnet dan fluxgate 1
menggunakan  kompas || 3 Bagian-bagian dan variasi kompas
magnet dan fluxgate magnet dan fluxgate
1.3 Kemagnetan pada bagian- bagian
di kapal
1.4 Inertial Reference System (IRS) 2
1.5 Kemagnetan Bumi dan pergeseran
kutub magnet bumi (Variasi)
1.6 Kemagnetan di atas Kapal (Deviasi)
2. |Menjelaskan dan 2.1 Efek gerakan kapal dan garis 3
menerapkan Pedoman [lintang pada kompas
Magnit pada Wet and Dry 2.2 Prinsip Kerja Pedoman Magnit
Card Compasses 2.3 Jenis-Jdenis Pedoman Magnit (Wet
and dry card compasses)
3. Menggunakan  alat-alat 3.1 Struktur, Sifat, Prinsip Dasar 4
navigasi konvensional Kompas Magnit
(Kompas  Magnit dan 3.2 Struktur, Sifat, Prinsip Dasar
Kompas Gasing) Kompas Gasing
4 |Menggunakan alat-alat 4.1 Jenis pedoman magnit dan bagian- S
navigasi konvensional bagian dari struktur pedoman magnit.
dan menjelaskan bagian- 4.2 Sifat-sifat pedoman magnit.
bagian 4.3 Deviasi pedoman magnit melalui 6
utama serta kompas baring.
prinsip kerjanya (Kompas 4.4 Prinsip kerja kompas magnit
Magnit) 4.5 Salah penunjukkan arah pada] 7
pedoman magnit (Compass Error)
4.6 Perawatan pedoman magnit
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5 |Menggunakan alat-alat 5.1 Prinsip kerja Gyro Compass 9
navigasi konvensional 5.2 Inersia Gyroscope dan presisi
dan menjelaskan bagian- |5.3 Efek rotasi bumi terhadap Gyro
bagian Compass
utama serta 5.4 Efek gravitasi terhadap Gyrg 10
prinsip kerjanya (Kompas |Compass
Gasing/ Gyro Compass) 5.5 Komponen pada Gyro Compass
5.6 Persiapan penggunaan Gyro
Compass




Tatap

No Kompetensi Sub Kompetensi / Pokok Bahasan | Muka
Ke-
5.8 Kelebihan dan kekurangan Gyrg 11
Compass
5.9 Sistem repeater pada Gyro
Compass
5.10 Penggunaan Gyro Compass
bersama RDF dan Radar
5.11 Perawatan Gyro Compass
6 |Mengidentifikasi dan 6.1 Prinsip kerja sistem kemudi 12
mendemonstrasikan Hydraulic
sistem kemudi Hydraulic 6.2 Pengaturan dan penggunaan
(Manual) sistem kemudi Hydraulic
6.3 Sumber Listrik Penggerak Kemudi 13
(Steering Gear Power Unit)
6.4 Pusat Pengaturan Kemudi (Steering
Gear Control)
6.5 Sistem Pengaturan Jarak Jauh
(Remote Control System)
6.6 Sinkronisasi arah daun kemudi
dan garis Haluan (Steering Indicator)
6.7 Perawatan  sistem = kemudi
Hydraulic dan pompa-pompa
7 |Menggunakan sistem (7.1 Prinsip kerja Auto Pilot 14
kemudi dan menjelaskan [7.2 Pengaturan dan penggunaan Auto
bagian-bagian utama |Pilot
serta prinsip kerja Auto [7.3 Pembacaan Arah Daun Kemudi
Pilot (Rudder Position Indicator)
7.4 Perubahan dari Auto Pilot ke
kemudi manual dan sebaliknya
7.5 Pengecekan Auto Pilot setiap tugas| 15
jaga
7.6 Kerusakan yg terjadi akibat
Perpindahan dari kemudi manual ke
Auto Pilot, dan sebaliknya
7.3 Pertimbangan perubahan mode
Autopilot
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