RENCANA PEMBELAJARAN SEMESTER (RPS)
PROGRAM STUDI TEKNIK PENANGKAPAN IKAN

ALAT-ALAT NAVIGASI
3 SKS (1-2)
1P12.19.2.3

POLITEKNIK KELAUTAN DAN PERIKANAN SORONG



PROGRAM STUDI TEKNIK PENANGKAPAN IKAN
POLITEKNIK KELAUTAN DAN PERIKANAN SORONG
www.proditpi.polikpsorong.ac.id
www.belajar.polikpsorong.ac.id

RENCANA PEMBELAJARAN SEMESTER

Mata Kuliah (MK) Kode Mata Kuliah Rumpun MK Bobot (SKS) | Status Mata Kuliah| Semester Tgl Penyusunan
Alat-Alat Navigasi TP12.19.2.3 Pelayaran dan Pelabuhan 3 MWP 2 6 Desember 2021
Pengesahan Tim pengampu mata kuliah Koordinator Mata Kuliah Ketua Program Studi

H. Abu Darda Razak, MP.
Muh. Kasim, M.Si.
Lay Tjarles, S.St.Pi.,M.Si.

H. Abu Darda Razak, MP. Vicky Rizky A. Katili, S.Kel.,M.Si.

Capaian Pembelajaran Capaian Pembelajaran Lulusan (CPL) PRODI yang dibebankan pada MK
Mata Kuliah CPL(DS) 1 Bertaqwa kepada Tuhan yang Maha Esa dan mampu menunjukan sikap religius

CPL (DS) 2 Menjunjung tinggi nilai kemanusiaan dalam menjalankan tugas berdasarkan agama, moral dan etika

CPL (DS) 3 Berkonstribusi dalam peningkatan mutu kehidupan bermasyarakat, berbangsa, bernegara dan kemajuan peradaban berdasarkan Pancasila

CPL (DS) 4 Berperan sebagai warga negara yang bangga dan cinta tanah air, memiliki nasionalisme serta rasa tanggugjawab pada negara dan bangsa

CPL (DS) 5 Menghargai keanekaragaman budaya, pandangan, agama, dan kepercayaan serta pendapat atau temuan orisinal orang

CPL (DS) 6 Bekerja sama dan memiliki kepekaan sosial serta kepedulian terhadap masyarakat dan lingkungan

CPL (DS) 7 Taat hukum dan disiplin dalam kehidupan bermasyarakat dan lingkungan

CPL (DS) 8 M jukan sikap ber jawab atas pekerjaan di bidang keahlian secara mandiri

CPL (DS)9 Menginternalisasi semangat kemandirian, kejuangan dan kewirausahaan

CPL (DS) 10 Mempunyai ketulusan, kesungguhan, komitmen, dan motivasi untuk mengembangkan sikap, pengetahuan, dan kemampuan peserta didik yang dilandasi oleh akhlak mulia

dan nilai-nilai kearifan lokal demi k lal

masyarakat

CPL (DP) 11 Menguasai prinsip-prinsip dasar pengoperasian peralatan navigasi dan komunikasi di kapal penangkap ikan

CPL (KK) 12 Mampu mengoperasikan peralatan navigasi dan komunikasi di kapal penangkap ikan.

CPL (KU) 13 Mampu menyelesaikan pekerjaan berlingkup luas dan menganalisis data dengan beragam metode yang sesuai baik yang belum maupun yang sudah baku;

CPL (KU) 14 Mampu menunjukan kinerja bermutu dan terukur dari hasil kerja;

CPL (KU) 15 Mampu memecahkan masalah pekerjaan dengan sifat dan konteks yang sesuai dengan bidang keahlian terapannya didasarakan pada pemikiran logis, inovatif, dan
bertanggung jawab atas hasilnya secara mandiri;

CPL (KU) 16 Mampu menyusun laporan hasil dan proses kerja secara akurat dan sahih serta mengomunikasikannya secara efektif kepada pihak-pihak lain yang membutuhkan

CPL (KU) 17 Mampu bekerjasama, berkomunikasi dan berinovatif dalam pekerjaannya;

CPL (KU) 18 Mampu bertangungjawab pada pekerjaan atas pencapaian hail kerja kelompok dan melakukan supervisi dan evaluasi terhadap penyelesaian pekerjaan yang ditugaskan
kepada pekerjaan yang berada di bawah tanggungjawabnya;

CPL (KU) 19 Mampu melakukan proses evaluasi diri terhadap kelompok kerja yanng berada dibawah tanggung jawabnya, dan mengelola pengembangan kompetensi kerja secara mandiri;

CPL (KU) 20 Mampu mendokumentasikan, menyimpan, mengamankan dan menemukan kembali data untuk menjamin keahlian dan mencegah plagiasi.

Capaian Pembelajaran Mata Kuliah (CPMK)

Setelah menyelesaikan mata kuliah ini, taruna mampu:

CPMK 1 |Mampu mengoperasikan peralatan navigasi

CPMK 2 |Mampu menentukan posisi kapal dan upaya penangkapan ikan dengan tepat

Diskripsi Singkat

Alat-alat navigasi adalah mata kuliah wajib program studi teknik penangkapan ikan dalam sub rumpun "Pelayaran dan Pelabuhan" yang diharapkan dapat menjadi pendukung kompetensi taruna
dan capaian pembelajaran program studi. Melalui perkuliahan ini taruna diarahkan untuk memahami bagian-bagian dan mampu mengoperasikan berbagai alat-alat navigasi, seperti : alat-alat
navigasi modern maupun konvensional. Taruna juga diharapkan dapat merawat alat-alat navigasi sechingga memiliki daya awet dan daya simpan yang panjang. Selain itu, Taruna juga diharapkan
piawai dalam menentukan posisi kapal menggunakan berbagai alat-alat navigasi dalam rangka 1 jang operasi p i ikan maupun p pelayaran lainnya.

Materi Pembelajaran

1. Ruang lingkup dan bagian-bagian alat navigasi (konvensional & elektronik)

2. Pengoperasian dan perawatan alat navigasi konvensional (kompas magnit, pedoman gasing, auto pilot, pejera celah benang dan pelorus, perum tangan sextan, azimut circle,chronometer,
topdal tunda, topdal chernikef).

3. Pengoperasian dan perawatan alat navigasi elektronik (RADAR/ARPA, RDF dan GPS, echo sounder/fish finder, course recorder, VMS, ECDIS, AIS, NAVTEX).

4. Interpretasi data dan merawat alat-alat navigasi konvensional dan elektronik.

5. Penentuan posisi menggunakan alat-alat navigasi konvensional dan elektronik




Metode Penilaian dan o Persentas Capaian Pembelajaran Mata Kuliah (CPMK)
Kaitan dengan Komponen Penilaian a 1 2
CPMK Penugasan 1 4 N v
Penugasan 2 4 N v
Penugasan 3 4 R \/
Teori Penugasan 4 4 v N
(30%) Presentasi-seminar 4 R N
Ujian Tengah Semester 30 N v
Ujian Akhir Semester 50 N v
100%
Praktikum 1 10 N N
Praktikum 2 10 N N
Praktikum Prakt?kum 3 10 N N
(70%) Praktikum 4 10 N N
Ujian Tengah Semester 30 N \/
Ujian Akhir Semester 30 N \/
100%
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Pe;tr:lla Capaian Pembelajaran Materi Pembelajaran Indikator Penl:/l[)Z::?:ran Topik Penugasan Topik Praktik Pem‘::::; _til;ran Teli:lI:?';k Referensi (D:::I:l_l,;_:::;ik)

Q)] 2 3) “ )] (6) )] ®) (O] (10) an

1 Menjelaskan alat navigasi 1. Pengertian Alat navigasi, peralatan navigasi « Ketepatan menjelaskan peralatan 1. Tatap muka Review materi alat navigasi . TM: 1x(2x50 menit) 2% 0% utama, H. Abu Darda Razak, MP.
(konvensional & elektronik) konvensional dan peralatan navigasi elektronik ~ [navigasi 2. Diskusi (konvensional & elektronik) BM: 1x(2x60 menit) pendukung dan [~ Muh. Kasim, M.Si
2. Peralatan navigasi konvensional dan modern |+ Ketepatan mendefenisikan peralatn ~ [3. Belajar mandiri ~ [(Detil sub-topik tugas PT: 1(2x60 menit) publikasi dosen | Ly Tiarles. S.SLPL. MSi.
navigasi konvensional dan elcktronik 4. Penugasan dikreasikan oleh dosen) Abdul Ghofir
2 Mengklasifikasikan alat na Peran dan fungsi peralatan navigasi « Ketepatan menjelaskan peran dan | 1. Tatap muka Review beberapa video terkait _ TM: 1(2x50 menit) | 2% 0% utama, |H. Abu Darda Razak, MP.
berdasarkan fungsi bernavigasi | konvensional dan modern fungsi peralatan navigasi 2. Diskusi fungsi peralatan navigasi BM: 1x(2x60 menit) pendukung dan |~ Muh. Kasim, M.Si
dan alat bantu detesksi ikan + Ketepatan mengklasifikasikan 3. Belajar mandiri  [Xonvensional dan modern, PT: 1x(2x60 menit) publikasi dosen | Ly Tiarles, S.SLPL.M.Si.
peralatan navigasi konvensional dan 4. Penugasan dibuatkan slide dan video - Abdul Ghofir
presentasi, selanjutnya dimuat di
clektronik routabe.

3-4 Y bagian-b. utama, | 1. Jenis-jenis alat navigasi konvensional yang Ketepatan menjelaskan bagian-bagian, |1. Tatap muka Menyusun resume materi . TM: 1(2x50 menit) 2% 0% utama, H. Abu Darda Razak, MP.|
prinsip kerja dan menggunakan  |digunakan di kapal peran dan fungsi peralatan navigasi |2 Diskusi Konstruksi alat-alat navigasi BM: 1x(2x60 menit) pendukung dan | Muh. Kasim, M.Si
alat-alat navigasi konvensional |2 KOMPAS : K K Bumi, [k i 3. Belajar mandiri ~ [konvensional PT: 1x(2x60 menit) publikasi dosen | Lay Tiarles. S.SUPi. M.Si.

bagian-bagian magnet dan variasinya, 4. Penugasan Abdul Ghofir
kemagnetan pada bagian-bagian di kapal,

45 |Mengoperasikan dan merawat |+ Efek gerakan kapal dan garis lintang pada « Ketepatan mengoperasikan kompas | 1. Tatap muka Review materi Pengoperasian | Pengoperasian dan cara | TM: 2x(2x50 menit) | 3% 8% utama, |H. Abu Darda Razak, MP.
kompas magnit, pedoman gasing, |kompas. Prinsip Kerja Pedoman Magnit, Jenis- | magnet, kompas gasing, auto pilot, 2. Responsi dan cara perawatan kompas perawatan kompas magnit, | BM: 2x(4x60 menit) pendukung dan |~ Muh. Kasim, M.Si
auto pilot, pejera celah benang dan [ Jenis Pedoman Magnit (Wet and dry card pejera celah benang dan pelorus, 3. Belajar mandiri  [Ma@nit, pedoman gasing, auto | e qoman gasing, auto PT: 2x(2x60 menit) publikasi dosen | Ly Tiarles, S.SLPi.M.Si.

. X pilot, pejera celah benang dan ¥ . K - Abdul Ghofir
pelorus, perum tangan sextan,  |compasses) perum tangan sextan, azimut circle,  |4. Penugasan pilot, pejera celah benang | PR: 3x(1x170 menit)
azimut circle, chronometer, topdal |+ Struktur Pedoman Magnit, Sifat Pedoman chronometer, topdal tunda, topdal 5. Praktikum ::;’::‘S’Czec'lz";x“;i::z?"‘ dan pelorus, perum tangan
tunda, topdal chernikef Magnit, Perawatan Pedoman Magnit. Pedoman | chernikef. 6Menyusun 1aporan {1 unda, topdal chemikef |SeX1an, azimut circle,

gasing: Prisip dasar pedoman gasing, Pembetulan chronometer, topdal
kesalahan pedoman gasing, Penanganan « Ketepatan mengoperasikan kompas tunda, topdal chernikef
pedoman gasing, Auto Pilot. Mengidentifikasi | magnet, kompas gasing, auto pilot,

jenis pedoman magnit & bagian-bagian dari pejera celah benang dan pelorus,

struktur pedoman magnit. Memahami sifat-sifat |perum tangan sextan, azimut circle,

pedoman magnit. Menentukan deviasi pedoman | chronometer, topdal tunda, topdal

magnit melalui kompas hearing. Melakukan chernikef

perawatan dengan benar pedoman magnit.

678 5. Menj bagian-b + Bagian-bagian utama alat navigast SECara rCl [ erepatan menjelaskan bagian-bagian | 1. Tatap muka Review materi pengoperasian | Pengoperasian alat-alat TM: 2x(2x50 menit) | 2% 8% utama, H. Abu Darda Razak, MP|
utama, prinsip kerja alat-alat dan sistematis . utama alat navigasi secara rinci dan  |2. Responsi alat-alat navigasi elektronik navigasi elektronik (Radar,| BM: 2x(4x60 menit) pendukung dan |~ Muh. Kasim, M.Si
navigasi elektronik (Radar, RDF | * Prinsip kerja Radar dan mengoperasikan radar, | Goemais 3. Belajar mandiri | (Radar, RDF danGPS, echo |RDF dan GPS, echo PT: 2x(2x60 menit) publikasi dosen | L2y Tiarles, S.SUPi. M.Si.
dan GPS, echo sounder/fish RDF dan GPS, Echosounder/ Fish finder, Sonar, 4. Penugasan sounder/fish finder, sonar, |\ dersfish finder, sonar, | PR: 3x(1x170 menit) Abdul Ghofie
finder, sonar, course recorder, | YMS: ECDIS 5. Praktikum course recorder, VMS, ECDIS) [ e recorder, VMS,

VMS, ECDIS)  Peralatan akustik bawah air (Echosounder, 6 Menyusun laporan ECDIS)
Sonar dan Fish Finder) dalam perikanan serta
penggunaannya.
9 UJIAN TENGAH SEMESTER (TEORI DAN PRAKTIK) 30% | 30%

10-11 ik i il Radar, RDF, GPS, Echo Sounder/ |Ketepatan Mengoperasikan, 1. Tatap muka Review dan presentasi materi | Pengoperasian, interpretasi| TM: 2x(2x50 menit) | 3% 8% utama, |H. Abu Darda Razak, MP.
data dan merawat Radar, RDF,  |Fish finder, Sonar, ECDIS menginterpretasi data dan merawat 2. Responsi pengoperasian, interpretasi data | data dan cara perawatan [ BM: 2x(4x60 menit) pendukung dan | Muh. Kasim, M.Si
GPS, echo sounder/Fish Finder, [+ Menjaga tampilan Radar, RDF, GPS, Echo Radar, RDF, GPS, ccho sounder/Fish |3. Belajar mandiri | dan cara perawatan Radar, RDF, 1pagar RDF, GPS, echo | PT: 2x(2x60 menit) publikasi dosen | Ly Tiarles, S.StPLMSi.
sonar, course recorder, VMS,  [Sounder/ Fish finder, Sonar, ECDIS Finder, sonar, course recorder, VMS, ~ [4. Penugasan GPS, echo 50“"““?5“\;;[“:“ sounder/Fish Finder, PR: 3x(1x170 menit) Abdul Ghofir
ECDIS « Kombinasi beberapa peralatan navigasi dalam [ECDIS 5. Praktikum onrsereeoreen T sonar, course recorder,

sebuah sistem navigasi 6.Menyusun laporan VMS, ECDIS

12-13 [Melakukan penentuan posisi kapal | Pengertian Radar Ploting, Tekinik Radar Ploting, [Ketepatan penentuan posisi kapal 1. Tatap muka Review dan presentasi materi | Penentuan posisi kapal | TM: 2x(2x50 menit) | 3% 8% utama, [H. Abu Darda Razak, MP.
dengan Teknik Radar Ploting,  |Penentuan Posisi kapal dengan jarak dan dengan Teknik Radar Ploting, Jarak ~ |2. Responsi penentuan posisi kapal dengan Teknik Radar BM: 2x(4x60 menit) pendukung dan | Muh. Kasim, M.Si
Jarak dan Baringan, Haluan dan  [baringan, radar ploting, menentukan haluan dan |dan Baringan, Haluan dan Kecepatan  |3. Belajar mandiri  |dengan Teknik Radar Ploting, Jarak dan PT: 2x(2x60 menit) publikasi dosen | L4y Tiarles, S.StPL. M.Si.
Kecepatan Kapal Lain kecepatan kapal lain Kapal Lain 4. Penugasan Ploting, Jarak dan Baringan, [Baringan, Haluan dan PR: 3x(1x170 menit) Abdul Ghofir

5. Praktikum Haluan dan Kecepatan Kapal |Kecepatan Kapal Lain
6.Menyusun laporan  [Lain

1415 |Melakukan penentuan posisi kapal | Teknik penentuan posisi kapal dengan bantuan | Setelah selesai taruna dapat 1. Tatap muka Review berbagai studi kasus | Penentuan posisi kapal | TM: 2x(2x50 menit) | 3% 8% utama, |H. Abu Darda Razak, MP.
perikanan dengan bantuan alat alat-alat navigasi mengoperasikan peralatan akustik 2. Responsi "penentuan posisi kapal perikanan dengan bantuan | BM: 2x(4x60 menit) pendukung dan [ Muh. Kasim, M.Si
navigasi. bawah air dengan tingkat keberhasilan |3. Belajar mandiri  [perikanan dengan bantuan ~|alat navigasi. PT: 2x(2x60 menit) publikasi dosen | Ly Tiarles, S.SLPi.M.Si.

100% 4. Penugasan alat navigasi". PR: 3x(1x170 menit) Abdul Ghofir
5. Praktikum
6.Menyusun laporan
16 |UJIAN AKHIR SEMESTER (TEORI DAN PRAKTIK) 50% | 30%
100% _100%

KETERANGAN

1. TM: tatap muka, BM: belajar mandiri, PT: penugasan terstruktur, SE: seminar-presentasi, PR: praktik
2. Permendikbud No 3/2020 SN DIKTI bahwa 1 SKS pembelajaran diartikan berikut:

(a) Perkuliahan, TM: 50 menit/minggu/semester, PT: 60 m, BM: 60 m
(b) Seminar dan sejenisnya, SE: 100, BM: 60 m

(c) Praktik, PR: 170 m

3. Platform kitong belajar: www.belajar.polikpsorong.ac.id




