
Pneumatik &Hidrolik
“Sistem Hidrolik & Komponennya”

Prodi Mekanisasi Perikanan – Politeknik KP Sorong 1

Oleh : Andreas Pujianto

SEMESTER IV
PRODI MEKANISASI PERIKANAN

POLITEKNIK KELAUTAN DAN PERIKANAN SORONG



Sistem Hidrolik

• Sistem hidrolik adalah sebuah sistem yang 
menggunakan fluida hidrolik (Minyak) untuk 
menghasilkan gerakan atau daya dengan jarak 
dari sumber daya dan orang untuk 
mengendalikannya.

• Contoh : Sistem hidrolik dapat menghasilkan 
gerakan atau daya di atas dek dari sebuah 
pompa hidrolik di ruang mesin.
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Komponen Dasar Sistem Hidrolik

• Tangki (reservoir) untuk menyimpan fluida 

• Pompa untuk menggerakkan fluida di dalam 
sistem

• Katup untuk mengontrol tekanan, arah, dan 
aliran dari fluida.

• Aktuator (Silinder atau Motor) Mengubah 
energi fluida menjadi gaya mekanik dan 
menghasilkan daya
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Contoh Sistem Hidrolik menggunakan 
Silinder untuk Gerakan Linier

Prodi Mekanisasi Perikanan – Politeknik KP Sorong 4



Contoh Sistem Hidrolik menggunakan 
Motor untuk Gerakan Rotari
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Tangki (Reservoir)

• Tangki harus cukup besar untuk 
menyimpan minyak hidrolik 
yang dibutuhkan untuk mengisi 
sistem dan untuk cadangan.

• Pada umumnya tangki harus 
dapat menyimpan 2 sampai 3 
kali kapasitas pompa 
(liter/menit) pada sistem

• Pada tangki harus dipasang 
indikator level minyak hidrolik. 
Dan untuk beberapa sistem 
hidrolik ada yang 
menggunakan termometer
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Pompa

• Pompa yang digunakan 
dalam sistem hidrolik 
adalah positive 
displacement type
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Relief Valve

Katup Pengontrol Tekanan
• Positive displacement pump 

dapat menghasilkan  tekanan 
yang sangat tinggi. 

• Tekanan di dalam sistem akan 
meningkat jika aktuator (silinder 
hidrolik) menahan beban.

• Setiap sistem hidrolik dipasangi 
dengan relief valve setelah 
saluran outlet pompa. 

• Katup pengontrol tekanan (relief 
valve) akan mengembalikan 
minyak hidrolik yang berlebih ke 
tangki jika tekanan dalam sistem 
melebihi tekanan normal operasi.

Untuk sistem 
dengan aliran 
kecil

Untuk sistem 
dengan aliran 
besar
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Check Valve

Check Valve
• Katup ini sama dengan 

relief valve tetapi tidak 
mengembalikan minyak 
ke tangki

• Katup ini berfungsi untuk 
membatasi tekanan 
dalam pipa dan 
mencegah aliran balik
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Directional Control Valve

Katup Pengatur Arah
• Katup ini berfungsi untuk 

mengarahkan aliran 
minyak hidrolik ke satu 
sisi atau sisi lain dari 
aktuator
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Throttle Valve

Katup Aliran
• Katup ini berfungsi 

mengatur aliran minyak 
hidrolik ke aktuator dan 
juga menutup aliran 
minyak jika dibutuhkan
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Linier Aktuator

• Tekanan minyak hidrolik 
menekan permukaan ram 
melawan beban 

• Ketika tekanan beban 
berkurang pada ram, 
minyak hidrolik kembali 
ke tangki

Aktuator jenis Single acting 

Aktuator jenis double acting 
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Double Acting Linier Aktuator

• Cara Kerja liner aktuator 
jenis double acting
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Rotary Actuators

Prodi Mekanisasi Perikanan – Politeknik KP Sorong 14



Steering Motors (Semi-Rotary 
Actuators) 

• Digunakan untuk sistem 
kemudi hidrolik

15
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Simbol Sistem Hidrolik
Simbol Pipa

Simbol Pompa
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Simbol Sistem Hidrolik
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Motor dan Silinder Simbol Katup



Simbol Sistem Hidrolik
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Cara Pengoperasian Macam-macam 
komponen



Contoh Diagram Sistem Hidrolik

A. Reversible Motor  
dengan Rem © 

B. Katup Pengatur arah
C. Silinder untuk rem
D. Pipa tekanan ke C dari 

Saluran A atau B pada 
reversible motor

E. Non Return valve dua 
Cara

F. Relief Valve
G. Non Return Valve
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Cara Menggambar Skema Hidrolik
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Bagian-Bagian dari Line Hauler
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Bagian-Bagian dari Power Block
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Bagian-Bagian dari Winch Trawl
Net Drum

Trawl winch

Germanic winch
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Bagian-Bagian dari Winch Trawl
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