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Mata Kuliah : Pneumatik dan Hidrolik 

Kode/Bobot/Semester : MP 2.29.4.2/2 SKS (1-1)/IV 
Capaian Pembelajaran : Mampu memahami dan menerapkan prinsip kerja 

komponen serta perbaikan sistem pneumatik dan 

hidrolik 

 

No. Kompetensi Sub Kompetensi / Pokok Bahasan 

Tatap 

Muka 

Ke- 

1 Memahami sistem 

Hidrolik 

1.1. Pengertian hidrolik 1 

1.2. Jenis-jenis media hidrolik 

1.3. Prinsip kerja hidrolik 2 

2 Menerapkan 
prinsip kerja 

sistem hidrolik 

2.1. Komponen hidrolik 

2.2. Diagram sistem hidrolik 3 

2.3. Rangkaian instalasi hidrolik 

3 Mengaplikasikan 

sistem hidrolik 

3.1. Winch Hidrolik 4 

3.2. Kemudi Hidrolik 

3.3. Power block Hidrolik 5 

3.4. Mesin jangkar hidrolik 

3.5. Line hauler hidrolik 6 

3.6. Dongkrak hidrolik 

4 Melakukan 
perawatan dan 

perbaikan hidrolik 

4.1. Perawatan Sistem hidrolik 7 

4.2. Perbaikan Sistem hidrolik 

Ujian Tengah Semester 8 

5 Memahami system 
pneumatik 

5.1. Pengertian Pneumatik 9 

5.2. Jenis-jenis media Pneumatik 

5.3. Prinsip kerja Pneumatik 10 

6 Mampu 

menerapkan 
prinsip kerja 

pneumatik 

6.1. Komponen Pneumatik 

6.2. Diagram sistem Pneumatik 11 

6.3. Rangkaian kerja Pneumatik 12 

7 Mengaplikasikan 

sistem pneumatik 

7.1. Aplikasi sistem start pneumatik 

mesin kapal (25-40 Bar) 

13 

7.2. Aplikasi instrumen pengendali 
pneumatik seperti tekanan, 

temperatur, level, kecepatan, 

maupun aliran (1,4-7 Bar) 

14 

7.3. Kegunaan umum di atas kapal (4-7 
Bar) seperti mesin bor, mesin 

pembuka baut, mesin grinder 

tangan, mesin pengangkat, dewi-
dewi sekoci penyelamat, Alat 

penguji injeksi bahan bakar, dsb.  

8 Melakukan 
perbaikan 

pneumatik 

8.1. Perawatan sistem pneumatik 15 

8.2. Perbaikan sistem pneumatik 

Ujian Akhir Semester 16 
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